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Objetivos Da Licao.

1. Aprender o que é registro de dados.
2. Aprender as diferentes maneiras de registrar dados no EV3.
3. Aprender como usar Registro de Dados no Bloco.

Pré-requisitos: Vocé deve ter a versao Edu do software EV3.
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O Que E Registro De Dados?

71 O software EV3 providencia uma maneira simples de gravr
continuamente a leitura dos sensores em um arquivo e tracar os
valores depois. Isto é chamado Registro de Dados.

7 Porque usar Registro de Dados:

Z Otimo para experimentos cientificos. Nessa licdo, nds mostraremos
como vocé pode registrar valores como de temperatura para estes
experimentos.

2 Otimo para entender os blocos programaveis do robd. Na préxima licdo,
nds mostraremos como usr o registro de dados para medir as diferencas
entre as curvas.

2 Otimo para entender o comportamento do sensor. Na Terceira licdo, nds
mostraremos como usar o registro de dados para poder entender os
detalhes dos sensores, como o giroscopio.
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Como Voce Registra Dados No EV3?

Ha 4 maneiras para registrar dados usando o EV3 MINDSTORMS:

1. Registro de Dados “Ao Vivo”: E quando se coleta
em tempo real dados diretamente no software
Licao 1: EV3.
Experimento i
DO 2. Registro de Dados Remoto: Usa um bloco para
Temperatura. coletar dados e transfere o’s.dados para o
computador para fazer analises.

3. Registro de Dados no Bloco: Execute o
experimento diretamente no bloco.

Licao 2:
Diferencas . -
SR A R Registro de Dados. Os dados sao guardados no

bloco.

4. Autonomo. Colecte os dados com o bloco de
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Registro De Dados Autonomo.

Registro de Dados
Autdbnomo reguer o
bloco de registro de
dados.

Bloco de Registro de
Dados estd na aba azul.

Nome do arquivo. Porta.
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Escolha o sensore o
gue vocé quer medir
com ele.

[%] sensor de rotac3o >

Adicione mais sensores.

@p sensorinfravermelho B

¢ Rotacdo do motor 3

T8 Intensidade da luz refletida

[TI4 Intensidade da luz ambiente

E}- Sensor de temperatura »

Sensor de togue »

Sensor ultrassénico 2

Medidor de energia »

Sensor de som NXT r




Como Voce Usa O Bloco De Registro De

Dados?

7 Para usar este bloco, simplesmente coloque o bloco na frete do codigo
gue vocé quer gue ele registre e deixe-o ligado. Para parar, adicione
outro bloco com o comando “Parar”.

71 Escolha todos os outro parametros — as portas, 0s sensores, o que
vocé gotaria de gravar (rotacdes/graus, etc.).

77 Baixe e execute o programa.

Desligado.
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Como Ver Seus Dados.

Se vocé quiser ter o arquivo

do seu Bloco no

computador:

1) Clique no botao de
“Informacao do bloco”.

3 [Tii11] p—— —
irmware: V1.01H 3 fesine [see |

[ MyDam_13.rdt

[ MyDzea_2rdt
[ MyDam_ 3.t

220 KB [ WyData_d.rdt

2) Pressione o botdo I et
“Abrir o navegador da g [ cis
memoria”. P —

3) Encontre o arquivo ——
correto .rdf. & | B Progam® | 7 Prora

Se vocé quiser ver o arquivo
de dados a partir do Bloco
ou Computador: Fna 1 e Mo
Ferramentas - Datalog File
Manager = Selecione o
BLOCO ou COMPUTADOR e
escolha o arquivo correto.
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Desafio 1: Comparando Curvas.

7 Faca 4 programas diferentes que faca uma curva pivo e compare
os dados do sensor de rotacao.

1
Método 1: Use o bloco

I
Method 4: Uses one

“Mover o Tangue” com um Método 2: Use o bloco Método 3: Use o bloco Motor Block to turn. and
motor com forga 0 e o outro "Mover Direcdo” com a o "Motor Grande” mas ignores Motor C's !
com forga 50. direc3o (pilotagem) no 5[] trave o motor C. actions.

Motor C n3o
mover3.

Cologue-o no Motor C may move a

modo bit because it is

"Desligado”. dragoed along. Motor
C's mode was not
specified
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Passos Para Se Lembrar.

PASSO 1: No bloco de Registro de
Dados, selecione o sensor que vocé
lera, e as portas que ele estara plugado. & B 4 @ @ =

_I._
30
PASSO 2: Selecione a duracao e a taxa. E |Eﬂ€| e

PASSO 3: Lembre-se de parar o registro
de dados no final do programa.

il

PASSO 4: Lembre-se de mudar o nome
do arquivo toda vez que ele estuver
com o nome “My data”.

PASSO 5: Importe o arquivo dos seus

dados e compare o grafico. Qual tipo de
curva pivo € mais confiavel?
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Desafio 1 Solu¢ao.

Abaixo, nos executamos todos os 4 juntos, mas vocé achara mais facil executar cada
método separadamente (porque vocé pode evitar adicionar resets do motor).

LEG 5 5 Eduulicn wachw Editon — NO método 4[ MOtor
# | 3 Pragram ||_'..|Fr!'|ﬂl'-|l'l'?""_ # Experiments ¥ | # Ewperimentd ¥ | & Bvperiments X | (3 Frograms |+ A .- O LE (A]=1m| H.l'ﬂlf'."ﬂ-lﬁl'ﬂ. |.-::-'| 1 s
o C é arrastado.
1= Motor B na
Métodos 1 e 2 sao

muito parecidos.

03 Método 3 parece ser

0 mais confiavel.

1 (L Vocé talvez ndao note

Motor C na muita diferenca, mas

o registro de dados
¥ | : " ' =l nos mostrara a
verdade.

Chration:
| 4 | Ssconzm ¥
Rpkec
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7 Mais licoes estao disponiveis em www.ev3lessons.com
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