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O que é um “detector de tenda” e por que

usa-lo?

7 O detector de tenda é um
programa que para seu motor
guando ele fica preso.

7 Quando seu motor fica preso,
vocé geralmente tem de
pegar seu robd e assim ganha
uma penalidade

7' Quando se usa as técnicas do
detector de tenda, seu robo
seu movimenta para proximo
bloco.

Clique no video para aprender sobre o
detector de tenda.
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Movimento em Graus vs. Movimento em

Segundos

7 Na nossa licao em Blocos de movimento( aba intermedidria), nds
haviamos dito que se vocé usar o Movimento em graus, seu motor poderia
ficar preso .

71 Nos dissemos que o mover em segundos ajudava em evitar obstaculos,
mas nao como se fosse preciso.

71 Estas sao as unicas escolhas?

7 Como nds podemos usar o mover em graus e evitar obstaculos?

7 NOs mostraremos como nesta licao
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Requerimentos

71 Nesta licao, vocé ira precisar de um braco conectado a um
motor.

71 Nos temos que colocar nosso codigo para usar um motor médio
conectado ao motor A — Isto pode ser mudado para se adequar
a necessidade do time

7 Siga junto com o Cadigo EV3 fornecido. Comece com o Passo 1
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Primeiro PASSO: Mover até um obstaculo

T - - : O objetivo do Primeiro passo é parar o motor de se mover quando
Esta Programacao foi originalmente feita por Hossier Girlz: o braco atinge um obstéculo. (ex.: parede, chdo, modelo de
www.filhoosiergirlz.com com comentdrios e modificagdes feitas por Not alguma miss3o)
The Droids You are Looking for: www.droidsrobotics.org, Pseudocddigo:
www.ev3lessons.com 1. Ligar o motor;
2. Checar continuamente se o motor estd se movendo acima
The goal of Step 1 is to stop the motor from moving when the arm hits an de 1/100 segundos;
ggiaz'ﬂgaéﬁgiwalh ground, mission model) / 3. Se o motor ndo fez o progresso acima de 1/100 segundos,
1. Turn the motor on pare motor.
2. Continuously check if the motor has moved over 1/100th seconds
3. If the motor has not made progress aver 1/100th seconds, stop the motor
] =
Wait to i 01| )
Ligar o creure " 4 - Pareo
& that the ‘ ; Se o motor n3o se mexeu,
motor arm starts Checar se o motor estd movendo a 1/100 th - motor

moving

Espere até ter certeza que
o brago comegou a se
mover
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Segundo Passo: Mover em graus +

detectando objetos

This code was originally TR e Esta Pr'ogram'aga'o foi originalmente fe’lt'a por Hos:qer G~|rlz: ‘
ith comments and modificaticns by Not The Droids You Are Locking Far: M www.filhoosiergirlz.com com comentarios e modifica¢des feitas por Not
i o e The Droids You are Looking for: www.droidsrobotics.org,
www.ev3lessons.com

The goal of this program is to stop the motar from moving when the arm hits an
cbstacle (eg:wall, ground, misgion model) or f it moves an amount of dagrees,
Psudocode:

1. Tum tha mator on

2. Continucusly chack if the motor has moved ovar 1/100th saconds or has Checar se o motor estad movendo a 1/100 th Cheque se o rob6

resched the target degrees chegou a 90 graus
3. If the motor has not made progress over 1/100th seconds of reached the

target degrees, stop the motor

01

ST
Wait to
Ligar o Snse Pare o
that the Check if the robot If the robot's arm got stuck or if the robat
motor arm stacts Check if the motor has moved in 1/100th seconds 1fthe motor did not move oo chad 90deg reached 90 deqreegs, axit the losp. motor
maving
T = it b, il |
1 l = ‘
y . v ( vy -
> _"-& (‘) | ‘U-A S Sl 7x a b
[FNE | (@ ese o | ||

O objetivo desta programacdo é parar o motor de se
mover quando o brago atinge um obstaculo. (ex.: parede,

chdo, modelo de alguma miss3o) Espere até ter certeza que
Pseudocddigo: o brago comecou a se Se o motor Se o brago
1. Ligar o motor; mover ~ n
2. Checar continuamente se o motor esta se movendo nao se dO ro bO

acima de 1/100 segundos ou alcangou a quantidade :

de graus colocada; mexer ficou preso
3. Se 0 motor n3o fez o progresso acima de 1/100 |

segundos ou alcangou a quantidade de graus Ou alcangou

colocada, pare motor.

90 graus,
saia do loop
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Step 2b: Alternate Move Degrees +

Stall Detection

The goal of the Step 2 program is to stop the motor fram moving when the arm hits
an chstacle (ag:wall, ground, mission modeal) or if it moves an amount of degreas,
Peudocoda;
1. Turn the motor on
2, Continuously chedk if the mobtor power is 0 or has
reachad tha target dagraas
3. If the motor has not made progress (power=0) or reachad the

target degrees, stop the motor 01

Waitto Cheque se poténcia N
Ligaro 1 ensure 7 T
motor arm sears Check i the rabox has do motor estaem 0 il mqtor
oving reached 20deg _ maving
“ 3 g CfBNiiiiiiiaiii Vi . i A _ e INE | s G Geood 16 ) S
o> 0= = .]w 2 b =gotOg -p,; > _].,@..ul P oY O

wﬁTw_HLL W@LL o 7 o ] [~ 2 [ =5 e @F [

Cheque se o robo

Espere até ter certeza que chegou a 90 graus O objetivo do segundo passo é parar o motor de se mover
o brago comecgou a se quando o brago atinge um obstaculo. (ex.: parede, chao, Se 0 bra 0
mover modelo de alguma missdo) ou se move ha uma g
determinada quantidade de graus. dO ro bé
Pseudocddigo:
1. Ligar o motor; ficou preso
2. Checar continuamente se a poténcia é 0 ou
alcancou a quantidade necessaria de graus; Oou a |Ca nCOU
3. Se o motor ndo fez o progresso (potencia=0) ou
alcangou a quantidade de graus colocada, pare 90 gl'a US,
motor.

saia do loop
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7 More lessons at www.ev3lessons.com
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