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Mover_Distancia My Block (Mover CM).

Por Droids Robotics.




OBJETIVOS DA LICAO.

1. Criar um My Block util.

2. Aprender porqué criar um My Block que tome medidas feitas
com uma régua pode ser util.

3. Fazer um Mover_CM My Block.

Pré-requisitos: Bloco Mover, Port View, My Blocks com Entradas e
Saidas, Blocos Matematicos, Fio de Dados.
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POR QUE USAR DISTANCIAS NO
MY BLOCK E UMA BOA IDEIA?

 Construir blocos de movimento nao levarao entradas
(valores) em centimetros ou polegadas.

« E muito mais facil medir a distancia com uma régua do que
com graus ou rotacdes.

 Se vocé mudar o design do seu robd para ter rodas maiores
OuU menores depois, vocé nao precisara remedir todos 0s
movimentos do seu robo.

* Ao invés de mudar todas as distancias em cada programa que
VOCE escreveu, apenas va no seu Bloco Mover Distancia e
mudra o valor para quantos cm/polegadas um motor devera
fazer.
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MOVER CM EM TRES PASSOS
FACEIS.

PASSO 1: Determine gquantos graus o seu robé move em lcm.
PASSO 1A: Medidas da roda.

PASSO 1B: Programe o rob6 para mover 1cm.

PASSO 2: Adicione um bloco matematico para converter 0s
centimetros para graus.

PASSO 3: Crie um Mover_CM My Block com 2 entradas (forca e
graus).
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PASSO 1A: QUANTOS GRAUS O SEU
ROBO MOVE EM 1 CENTIMETRO?

Método 1:
1. Veja o tamanho da roda em mm impresso no seu pneu e divida por 10
para converter para cm (porque 1cm=10mm).
2. Multiplique a resposta do passo 1 por 11 (3.1415...) para computer a
circunferéncia.
3. Divida 360 graus pelo valor do passo 2. Isso computa graus em 1cm uma
vez anda uma circunferéncia em 1 rotacao e 1 rotacédo € 360 graus.

Exemplo de calculo usando o padrédo das rodas EV3 Graéfico util com os
diametros das rodas

Edu 45544:
1. Rodas do EV3 EDU (45544) tem 56mm =
5.6cm em diametro.

2. 5.6cm x 1 =17.6Ccm por rotagao _ _
3. 360 graus + 17.6cm = 20.5 graus por cm. http://wheels.sariel.pl/

comuns LEGO.
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PASSO 1A: METODO
ALTERNATIVO.

Método Alternativo: Use Port View para encontar o valor do motor em graus. Use
esse método se vocé ndo puder encontrar o diametro impresso na sua roda.
1. Coloque sua régua proxima a sua roda/rob6 aos 0 centimetros (tanto faz
gual parte do seu rob6 vocé coloca alinhada com 0, vocé deveria ver como
medir a distancia no passo 2).
2. Role seu robo para frente qualquer quantidade de centimetros, tenha
certeza de que o seu robd nao deslize.
3. Pegue o valor de graus que que vocé Vvé na tela e divida pela quantidade
de centimetros que o rob6 moveu.
4. Aresposta sera o numero de graus que as rodas do robd moverdo em 1
centimetro.

._.
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PASSO 1B: PROGRAME SEU
ROBO PARA MOVER 1CM.

Passo 1: Esse € um programa que move 1 cm. O valor ED,FS
graus se bazela no tamanho das rodas do DroidBot 2.0. E o
numero de graus que o seu robd anda em 1 cm. Isso foi

determinado no Passo 1A do arguivo em PDE Vocé precisara
personalizar esse ndmero para o seu robd/rodas.

” | gl Iﬁjﬁ "‘ @ O bl Q. Use o valor dos graus obtido
~ -/ para seu rob6 nos slides 5
‘ :}—|_ ou 6.
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PASSO 2: CONVERSAO DE
GRAUS PARA CENTIMETROS.

Crie um bloco Matematico que converta graus para centimetros.

+-la b =
x = L

| b4 | 1u|2u.5

Vocé pode Multipliue por O resultado do calculo do
usar a3 20,5 (a Bloco Matematico &
entrada guantidade de usado para determinar a
para colocar  graus por guantidade de graus que
a centimetro). o robd deve mover.
quantidade

de CM. |

Esse bloco matematico pega o valor da
entrada e mulbtiplica por 20,5 para converter
o valor da entrada (em cm) para graus. O fio
de saida manda o resultado para a entrada
de graus no bloco mover. Vocé precisara
mudar o 20,5 para o valor da sua roda (o
gual vocé determinou no Passo 1).
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PASSO 3A: CONFIGURE O MYy
BLOCK.

e A. Selecione 0os dois blocos do
Passo 2 e va para o “Meu
construtor de bloco”.

« B. Adicione duas entradas:
Forgca e Centimetros e complete
0 processo de configuracao.

Se vocé precisar de ajuda no “Meu

construtor de bloco”, confira alicado
“My Blocks Overview-Passo A Nome: [Mover_CH S
Passo Guia Visual Para Criar Um My

Block Com Entradas E Saidas B eesese—

(Pardmetros).” no nivel PR YUY O»I 9=

intermediario. BNPEE BEPDes@R
7 FREA RIS == =l )
e @y ®

| Concluir || Cancelar |
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PASSO 3A: CONECTE O MY
BLOCK.
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C. Conecte as entradas do bloco cinza. Conecte a entrada de CM ao
bloco matematico. Conecte a forca na entrada de for¢ca do bloco mover.
Conecte o resultado do bloco matematico na entrada de graus do motor
de movimento.
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PASSO 3B: MY BLOCK VMOVER CM
COMPLETO.

Esse e o0 Passo 2 convertido em um My Block.
MNds o chamamos de Mover CM. Ele foi feito com
duas entradas: Forca e Centimetros. Isso foi
adicionado usando ferramentas--» Meu
construtor de |:I|L'JED

.,__:""'*' cm
X @ = bER B g

O mesmo My Block e usado para dois
movimentos diferentes. Um move 10cm
para frente com forca 50. O outro move

20cm para tras com forca 100.
Por poder mudar as entradas, noas

podemaos reutilizar o My Block.
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DISCUSSADO.

Por que um My Block “Mover_CM” é util?

* Vocé pode medir distancias em centimetros e colocar esse numero
no seu bloco ao invés de programar por graus ou rotacoes.

Mudar os valores das entradas em uma copia do “Mover_ CM”
afetara outra copia dele?

* Nao. Isso é exetamente o porqué do My Block ser util. Vocé pode
usar o mesmo bloco varias vezes, cada vez usando um numero
diferente para forca e centimetros (ou qualquer outro parametro
gue vocé adicionou).

Vocé pode alterar um My Block depois que ele é feito?

* Vocé pode mudar o contetdo, mas néo os blocos cinzas (entradas
e saidas). Se vocé precisar fazer mudancas nos parametros, vocé
deve refazer seu My Block.
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